- 5469 Cu 50
T - I70V(170V}; SmA{ SmA) ) _
E 170V 170V} 5464 EUS0 |
165V [ onF ——
f — ,
| | _ Filter ¥
I .
; 1MA. 10pF ! 1L @* §
z = i - M Trs '
1 6 | ! oF
. | B
() 2 IMA. | &
53 “ 3 | ' @ b
1ML ~ 1 {4
" [] I = | = U
) 30 Lo | F1© {inF
| L. L TFefl ) . MO ¢ bF 2m | pF o
1 ' Ps f 4 \ l r | Mi;
T S | Wn | " 10 v PHUE N e G “oma |
56 | 0nF
9 i jf.ﬂ [ SmA{SmA}-r ' ",El.l ——
( b — E i . —
| + A4 -y b
|
| | | _
T EF89 . | , EBF 80 EABC&0/!
&0 — :
of I 260V( 230V]. 1L7m Al 23mA ~ 1 230V |( 234V - —
? AVIIIV):4 5mATLImA) - { - g 255Vt 250V} 3
200]" 35mA ‘ . 4 - . E| 5464 EUAT 4o
pF 500 | FOk 1L g - o7 Filter IT
’ | SOVIIOV).14mA L 072mA) |, ??:
— e wy| G
200RF ' - - - 302M0 = ==
% | ®» @ | snk
. i L ! ~
K5 - = 3 % : == | ) 57
7] 50 = 7
re iaa |g; | VA oF i S5QoF o r':u__ iPF
54855 EV30 |8 2Ms
7 ® F@*HH 7 Tl :ﬂ:,*_ 25nF o
| +——e | {"_'
| 5nF L = 500 ug
T = : " ré Id'." ' : pF
} I I X
I U3 L | :ma T2s01 r
25 ﬂd m‘? 80 k1 pF pE i
pF | 4 |
L4 ...i 16 [] wen
: 20006 | % Ml
1% “ 1 N T kL G16MM |
"L 7'@ 71 == r— G186 MIL
l | @)| 1+ o | N 0,1 a6 011
[P Py S [ Fp— P FERO TR [ o . * I —— u r
Ant 1 ” T I:ISHI /7 []M.-:'}. o =10nF | 100pF == == 160pF MO [
nE .
Drucktastenaggregat 5465 CU40 — L T
| ] a roa F o a r — - '
= Auiom. : H H H:' v F I3 o~
= = * ’ ) ~R
Oris-5 ko T:I
LH L) Belgst. d. Widerst,
K 94 = e 1/ 1OW i
“3 L e Schaltsch fur SABA o
- . s cnaitscnema rur . -
M . . S o . 1/2W ' L=
- e s=mmme= e 5 izt = 1
. .
L ~ - : A D Fitter[ Fitter Fitter I Filter IV Filter ¥ 2w F b g p— A t t -3DS
Peit-Ant.| = : o, P .o Spannungen und Strame mit Muttavi I ¢ 300V 30Y 6V ) au! H G l
J __ * A=t s Steltung Mitte! u. UKW gemessen. (Kiommerwerie ouf UKW) ¥
TA ‘ *:f ‘:’? T F ? ¢=q== _: IS - Zuhfl:ﬂ an den Abgleichstelion entsprechen den Abgieich — f |1
| $ ‘:l ﬁ rr-- 4 o = Arbeitskontokt Positionen der Abgleichvorschrift 54860 —3003 z 8. @ o r
UK AR Co b, e Us-4 r = Ruhekontak! Leistungsaulnahme =100W :
‘ | i : - ur--4 [K2]=Tostenschoiter — ﬁ —
i - . 1 254,
U3 f 3 & @




Steuer - '? T ]

EABCBO /X EBFEB0 EABC80/T ECLARD EABCBO/T ECL 80 “Wippe
: : ' 200V § 200V}
I7OVEI?0V); SmA i SmA)} 170V 170VF 5464 EUS0
w0nF ﬂl | P
3 5"F.L Jigma 5457 CU 50

| Filter ¥
5 . | é % 50k f2 | Abstimm ~
10pF pF 2 \ | g sonF l 6 Motor
14 '\ g ~ 1 | J0pF 05uF
| ' = ¥ Fr. 35462 EU2
s |
MO ; —— . | £
I - “ A} & 5
| o
I wry —- C T, S
@
: * ‘@ |
#1 ¢ d
/ '} L_{,_ L — 4 ] ™ - O — ——— 0
\ 3 a {9 soknl s
10 S “ oman |7 50nF MO
MmO ’ Q.25 : Loutst-R.-Mot.
$ - 1 “ ]
| F {
WnkF Iel . LnF |
i Y 1 — 10V ( 150V} 2 o0 0" ]
- | - ! 5] (4} _ ,
+4 ¥ b [on (3 [ Fernbed. - Terl
I‘ .
EBF80 EABCE0/] EM34 EABC80/] EL84/T
— {i65v) B4V (84V) it 24BV(246V)
255V 250V} 2 | InF
| E 5464 EULD | bl - .
%l Fiiter IV £ ‘g
OV (30V),16mA L 0ImA) b S ©
_ — s < a
0,2M0 ro2Mm0 ShE & —~E
®» @ ® © <o | S
l ® 1 3 < <) £
[]r @) ! 12 & L _ 2
g i J iC S8 | sooF S %
5464 EUTQ 5464 EU30 | ~ -
Q -
—$ .’e*".l’:arl1 3 Eiiter Fiiter IT g . H prpeg
i @ o- Il ¢ ' -
250 1 5nF T = A [Jqs 2
o R [0 r\y = . M2 MO
25 | : -
i1l { F4 []'ZMIJ. ' ~
e . -
R a
L. — — e e o E
s [Joors L w70 0] | el
r = KL MIL N
¢ 1 L ] == | o == 40| 125 =
= ML 1 -|-- kit k0 E r -
20nF == nfF SnF c o inF
16M ! nF .
¢ * s o_--—ﬂ:;ﬂ ‘e & ﬂ 3 , Liaks- (l hom: b, EL84/H
o0 016 ML AR I 1, l Arschiag m P2 el B 177
r 0 | ; 0,1 016 o T + L i L
| 5 ' ]ESMIL = — T o= U7 dqt 10nF | 100pF =A==  =am 150pF * s ! TA == | == SOLIL | o= 4pF ] o
. 4 ol Fon2d [0 | MOk oor 508 Mo mall | omo o] |25] T g | [ 3
0 ' nF nF gz £
) , n 2
164 F
: 1 1 LT 4
~, ¢ ¢ 260 w:esstL HAI souF o= .
f 1 T
- K ( l 4 EﬂﬂF == + Y g
+ '} M L
270V~ <} <2 20002
S 275V (272Vv) _& : [ e G Hsp. 3
Belost. d. Widerst. d""zmv o -|-25— -+ 260V
—_—rp 1/IOW i 220v 1 n¥ B 250CH40 (255y) Msp2 Hy
"2 _ ; y YOTETT Yy 5 -V, J5V(iS5V) Buchse fur
—eo— e Schaltschema fur SABA Ao o A TEOmAS 3 ety s
— 1/2W ' ® 125y >=. 12V(I2V) Sk} j § 16k - oy oEvIQEY) T
Fitter I Frei Aut tic-30S e s :
I L -_— -
ite oo W reiburg - Automatic . P Lo gy [un
3 l - E25¢C2 + +
3
SnF foutspr — B von pben

Autorr. Anzeige

- 53V

. a a a a a . Q
{%} 63V | E
 § = My tr
It g ¥ 4 5 4 7

LT Frees

L254/064

Ratio -Buchse

Met dank aan Leo Smits



verschiebung auf. Die auf diese Weise bet einer Ver-
stimmung des Geréites entstehende Spannung wird dem
Giiter einer Leistungsréhre [Pentodentell der ECL 80} zu-
gefohrt, in deren Anodenkreis die Wicklung des Steuer-
motors liegt. Dieser dreht sich in der der Phasenlage
enisprechenden Richtung und nimmt dabei die Abstimm-
elemente so mit, daf} der Verstimmung entgegengewirkt
wird. Die Genavigkeit der auf diese Art und Weise be-
wirkten Scharfabstimmung ist weitaus gréfler, als sie selbst
von geschickter Hand aus méglich wdre.

Fin dem Steuerwechselstrom Uberlagerter Gleichstrom
erzeugt zusatzlich am Motor eine standige Roittelbewe-
gung, um so efwa vorhandene Reibungen in den Lagern
der mechanischen Teile in jedem Falle zu Uberwinden.
D. h. dos ganze System wird gewissermafien periodisch
in Bereitschaft gesetzt, auch das geringste Drehmoment
des Motors weiterzuleiten und so die erwdhnte hohe Ein-
stellgenauigkeit zu garantieren.

3. Der automatische Suchlauf ergibt sich aus dem Zusam-
menwirken zweier verschiedener Funktionen. Nach kurzer
Bewegung der Steuerwippe nach rechts oder links setzt
sich der Skalenzeiger mit dem Abstimmaggregat sinnge-
maf in der gleichen Richtung langsam in Bewegung; dafir
wird dem Motor eine kleinere konstante Wechselspan-
nung Uber seine Leistungsréhre aufgedrickt.

Beim Betdatigen des Schalfers wird aber zugleich ein mag-
netischer Kreis geschlossen, der den Schaiter nunmehr
festhalt. Dieser magnetische Kreis wird aus den entspre-
chend ausgebildeten Weicheisenieilen des Schalters ge-
bildet und durch eine Relaisspule erregt, die sich ihrer-
seits im Anodenkreis einer Triode befindet. Bei Nichtvor-
handensein eines Senders steht an deren Gitter — be-

dingt durch eine Kompensationsschaltung — etwa die
Spannung Null: damit flief3t der maximale Anodenstrom,
der Gber die Relaisspule die Arbeitsbereitschaft des mag-
netischen Kreises bedingt. , Trifft” nun beim langsamen
Durchlaufen des eingestellten Empfangshereichs das Ge-
rat auf einen Sender, so regelt die aus ihm entstandene
Haupiregelspannung des Gerdtes die Relaisrdhre schnell
herunter und bewirkt damit die Unterbrechung des mag-
netischen Flusses: die Steuerwippe fallt in ihre Nullage
zuriick, der Suchlauf wird unterbrochen, die automatische
Scharfabstimmung Ubernimmt die gencue Einstellung des
zu empfangenden Senders.

Um die unangenehmen Gerdusche wdhrend des Abstimm-
vorganges zu unterbinden, sorgt eine Stummschaltung fir
Sperrung des Nf-Verstirkers wahrend des Such- und
Schnellaufes.

Wahrend bei FM-Betrieb die hochgetriebene Begrenzung
von sich aus durch die Richtspannung am Ratiodetektor
einen Verlauf bedingt, der fir den Steuervorgang gut
geeignet ist, sorgt bei AM eine Schwellweri-Diode fir die
gleiche Regelcharakteristik des Gerdtes.

Die Ansprechempfindiichkeit der Automatik lafit sich be
AM mit Hilfe der Bandbreiteregelung durch MHG') In
weiten Grenzen regeln. Bei FM ist sie durch den zusdtz-
lichen Rausch- bzw. Stérpegel der verwendeten Antenne
gegeben. Ab Werk wird das Gerét daher auf eine An-
sprechempfindlichkeit abgeglichen, die einwandfreie Funk-
tion der Automatik auch noch an Gemeinschaftsantennen
mit Verstdrker garantiert. Uber ein kleines Einstellpoten-
tiometer (PAE) an der Rickwand des Gerates a3t sich

1) Mehrwege-Hochfrequenz-Gegenkopplung

bei gUnstigeren Empfangsverhditnissen die Ansprechemp-
findlichkeit

héherlegen.

den ortlichen Verhaltnissen

entsprechend

4. Das Fernbedienungsteil wird Gber ein etwa 7 m langes
Kabel mit 9poligem Stecker (Novalfassung) an das Ge-
rat angeschlossen. Das Bedienungskdastchen enthalt ein
Relais gleicher AusfUhrung wie im Empféanger (Steuver-
wippe) und einen Druckknopfumschalter fir die Laut-
starkeregelung. Diese erfolgt mit zunachst etwas reich-
lich anmutendem Aufwand durch Drehen des Lautstérke-
Potentiometers im Empféanger mit einem kleinen Dreh-
feld-Motor mit umschaltbarer Drehrichtung. Diese hoch-
qualitative Ldosung des Regelproblems wurde vorgesehen,
um die sehr sorgféaltig bemessene gehdrrichtige Laut-
stdrkeregelung des Gerdates auch bei der Fernbedienung
voll zu erhalten; es kam alse nur eine direkte mechao-
nische Befdhigung des Spezial-Potentiometers selbst 1n
Frage.

Um einer in der Praxis durchaus mdglichen gleichzeitigen,
aber gerensinnigen Betdtigung von Fernbedienungsteil
und Hauptgerdt zu begegnen, ist das Fernbedienungsteil
grundsatzlich nachgeschaltet, d. h. bei Betétigung des
Hauptgerdtes ist das Fernbedienungsteil stillgelegt, die
Anordnung ist ,,narrensicher”.

Diese genannte Automatic-Steuerung dirfte einen wirk-
lich wesentlichen Schritt auf dem Wege der standigen
Erhohung des Bedienungskomforts und der zwangsléufig
richtigen Abstimmung des Empféngers darstellen, Die
allgemeine technische Ausfihrung wird daher sowohl den

Laien wie auch den Techniker in gleicher Weise anspre-
chen.



Spitzensuper mit Motorabstimmung

Zwei besonders interessante Gerdtetypen finden Sie in dem
Empféngerprogramm 54/55: Bodensee- Automatic und Frei-
burg-Avtomatic. Hierbei handelt es sich um Empfénger, be:
denen duas Aufsuchen der Sender und das genaue Ab-
stimmen darauvf motorisch-automatisch erfolgt. Durch emn
Fernbedienungstell st es weiterhin méglich, nunmehr auch
von entfernteren Punkten jedes Raumes cus Sender in
gleicher Weise vollautomatisch einzustellen, sowie auch
die Lautstérke kontinuvierlich Uber den ganzen Bereich
des Lautstarkereglers zuv verandern.

Mechanisch stellt ein solches Gerét die Kombination eines
modernen Duplexantriebes {zwangsldufige Umschaltung
auf AM- oder FM-Anirieb bei Betdtigung der Welien-
bereichstasten) mit einem Drehfeldmotor dar, der auf die
Kupplungswelle Uber ein Zahnradgetriebe arbeitet. Alle
anderen Funkitionen der Automatik

{siche Schalthild).

1. Der sogenannte Schnellauf ergibt sich durch Speisung

sind elektronisch

des Steuermotors mit einer Wechselspannung direkt aus
dem Netztransformator Uber den Motorenschalter (Stever-
wippe, unterhalb der Drucktasten an der Vorderseite des
Gehduses). Die Umkehr der Laufrichtung geschieht dabei
durch Umschaliung der Steverstromflufirichtung in der
Stotorwicklung des Motors.

2. Fir die automatische Scharfabstimmung wird hinter
der letzten Stufe des Zf-Verstirkers eine entsprechend

bemessene Spannung entnommen, dem Gitter einer Mo-
dulationsréhre (Triode der ECL 80) zugefihrt und hier mit
Netzspannung (50 Perioden) durchmoduliert. Die gleich-
zeitig verstarkte Spannung wird anodenseitig einem Dis-
kriminator (Demodulator) ,aufgedrickt, der auf Grund

Zum Punkt Hsp. 3 ger

setner speziellen konstrukhiven Ausbildung sowohl fir
472 kHz als auch fir 10,7 MHz ohne Umschaltung arbei-
tet. An diesem Diskriminator iritt nun die Modulations-
spannung in an sich bekannter Weise bei einer Frequenz-
abweichung von 4+ 4§ gegeniber — A4 f mit 1809 Phasen-
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Schnurlavfschema fiir

SABA-Freiburg Automatic 3 D$§

Seillfihrung UKW

rechlar Anschiag

Seilfiifirung Peilantenne
rachler Anschlag

A=Anfang des Selles
£ = Ende des Seiles

1) Ferrit-Antrielb 1440mm
2IUKW= Aniriel G88mm
VUKW= Zeiger  2200mm
L) K-M-L-Antrieh T55mm
S)M-M-{~ Taiger T{T0mm
&) Regler 276 mm
Zeigerayfiageseil
?)5eil Fir Orfssenderelnsteliung S40mm

. Jefton-Regler Hochton -Regler
@ linker Anschlag rechierAnschiag

Ortssender Voreinsteliung
(enifdllt bei Bodenses-Autemeatic)

rechfer Ansehlag

Seilfithrung K-M-L
rachferdnschiog




SARA FREIBURG-AUTOMATIC 3 05

Abgleichen des AM-Teiles

a) -4,5 Volt auf Regelspannung an Punkt R und Masse legen.
b) Lautsprecher und NF-Spannungsmesser an Ausgangsbuchsen an-

schliefien.

c) Héhenregler Siellung ,,schmal” {Linksanschlag).
d) Drucktaste M driicken,
e} Drucktaste , Aviomatic auvs” dricken.

f} Generator 472 kHz, 30 % ampl. mod. iber 10 000 pF an Gitter der
Mischréhre ECH 81 legen,

ZF-Abgleich 472 kHz

2-Kreis-Filter {vor Diode) Nr. 5464
EU 40

1. Kopplung mit Pos. 1 unterkri-

Fla. 1
(Auf die Buchsen gesehen)

tisch einstellen.
2. Kreis 1 und |l mit Pos. 2und 3

auf Maximum abgleichen. 200 K [ ]?Dﬂl—:
3. Erforderlichenfalls 1. vnd 2.

wiederholen.
4, Kopplung mit Pos. 1 kritisch

einstellen {maximale Aus-

gangsspannung). *e
2-Kreis-Filier (hinter EF 89)
Nr. 5464 E U 30 )

t. Kopplung mit Pos. 4 unterkri-

tisch einstellen.

Kreis | und I mit Pos. 5 und 6 auf Moximum cobaleichen,
Erforderlichenfalls 1. und 2. wiederholen.

Knppilung mit Pos. 4 kritisch einstellen (maximale Ausgangsspan-
nung).

Differential-Filter Nr. 5464 E U 10 und 5464 E U 20

1. Kopplung mit Pos. 8 unterkritisch einstellen.

2. Pos. 7, @ und 10 auf Maximum abgleichen.

3. Mit Pos. B Maximum einstellen. Hohenregler {Bandbreite cao. 34
des gesamten Drehwinkel nach rechts drehen. Der Schalter
am Endanschlag des Reglers darf noch nicht geschlossen seinl)

4, Meflsender ca. 309/ 400 Hz. mod. um 9 kHz verstimmen und
mit Pos. 8 und 11 Minimum einstellen.

Abgleichung des Steuerfilters 472 kHz Nr. 5464 E U 50 )

P Lo

g) Auvtomatic einschalten {Taste ,Automatic aus” auslsen).
h) Wechselspannurigs-Voltmeter M (6 Volt-Bereich, Ri = 300 Ohm) an

MeBibuchse M anschliefien.
1) Gleichspannungs-Volimeter g, (Ri = 500 k Ohm, 30 V-Bereich) an
Meflbuchse g, anschliefien, '

k] Abgleich bei ca, 1 mV ZF am Gitter ECH 81 vornehmen,

1. Kopplungsschraube Pos, 12 durch Rechisdrehung bis zum An-
schlag anziehen.

2. Mit Pos. 13 Primdrkreis auf Maximum am Velimeter g; ab-
gleichen.

3. Mit Pos. 14 Minimum am Voltmeter M innerhalb der Diskrimi-
natorkurve einstellen, (Dieses Minimum entspricht dem Null-
durchlauf des Diskriminators).

4. 2. und 3. zur Korrektur wiederholen. Bei richfigem Abgleich des
Steverfilters muf3 der Stevermotor nun still stehen, Verstimmt
man den ZF-Generator jetzt um einige kHz nach - oder —,
mufd der Motor entsprechend links bzw. rechts laufen. Aufler-
dem soll bei gleichgrofier Verstimmung nach + oder — die
Spannung an M etwa gleich sein. (Symmetrie des Stever-Diskri-
minators}).

Abgleich des ZF-Saugkreises 472 kHz

HF-Generator Uber kiinsiliche Antenne {200 pF und 400 Ohm in
Serie] an Antennenbuchse legen, Ortstaste dricken. L-Abgleich des
Saugkreises auf der Antennen-Anschlufiplatte: Pos. 60 auf Minimum
am Auvusgangsveltmeter abgleichen.

Oszillator- und Vorkreisabgleich KM L

Kontrolle: Bei Zeiger-Rechtsanschlag muf3 der Zeiger auf der Ska-
[enendmarke sein, dobei mufi das Rotorpoket des Oszillators biin-
dig im Stator stehen,

Der Abgleich der Eingangsfilter soll unter wechselweiser Bed&mp-
fung der Kreise (Stator-Anschlisse der Eingangsdrehkos | und |l
mit dem Dampfungsglied (20 k Ohm + 0,1 #F in Serie) vorge-
nommen werden.

Vorkreisabgleich der Ortstasie Miftelwelle

m} Ortstaste dricken.
n) Generator auf 1330 kHz 30% AM,

* . . - i F i
Bereich Zeiger Abgleich Gszpﬁ?ulnr E’"EEQE BELI Emgggﬁ 8Fl
Kurz 42,7 m L 15 14 —_
18,3 m C 17 8 :
Mittel 570 kHz L 19 20 21
1330 kHz C 22 23 24
Lang 190 kHz | 25 25 a7
300 kHz C 78 29 30

o} Ortstasten Voreinstellung auf Maximum einstellen (hinterer rechter

Drehknopf).
Mit Pos. 31 Vorkreis auf Maximum abgleichen.

Einstellung der Suchlaufempfindlichkeit auf AM

p) Regelung wieder wirksam machen {-45 V zwischen R und Masse

wegnehmen).

Regler P 6 {in der Drucktastenverdrahtung) so einstellen, dafi bei
enpedm Eingangssignal von 50 . . . 150 V der Suchlauf abgeschaltet
wird.



